激光一体化智能高速云台摄像机

使用说明书
在使用本产品之前，敬请您仔细阅读使用说明书

安全提示：
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1、 注意事项

1. 在安装使用本产品之前，首先请仔细阅读本说明书。

2. 本产品电源有DC12V（车载）、AC24V（普通云台）两种输入方式，具体接线方式参考说明文档。
3. 内部为精密光学及电子元器件，在运输保管及安装过程中要防止重压、剧烈震动等不正确的操作方法，否则可能对产品造成损坏。

4. 请不要自行拆卸产品内部器件，以免影响使用，里面没有用户自行维修的零件。

5. 使用中必须遵守各项电气安全标准，配用本机自带的专用电源。RS-485控制信号及视频信号在传输过程中应与高压设备或电缆保持足够的距离，必要时还要做好防雷击、防浪涌等防护措施。

6. 不要在超出限定的温度、湿度或电源规格的状态下使用本产品。

7. 不管摄像机电源是否接通，不要将摄像机瞄准太阳或极光亮的物体，不要将摄像机长时间瞄准或监视光亮的静止物体。

8. 镜头上如果粘有尘灰，请使用专用镜头纸擦拭。
9. 不要用眼睛直接对准光源出光镜头，以免伤害眼睛！
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2、 功能介绍
本产品是集高清晰度彩色摄像机、万向变速云台、激光辅助照明、多功能解码器、字符叠加、报警输入/输出于一体的高科技监控产品。最大限度地减少了系统部件之间的连接，提高了系统的可靠性。同时也便于安装和维护，具有外形美观、轻巧灵便、操作简单等优点。

1. 集成多协议解码器
a. 内置解码器，集成多种协议，最多可集成16种通讯协议，通讯波特率可调，通过云台内部的简单拨码，即可与多种常用系统兼容，通用性极强。
b. RS485串行控制；云台地址1～1023。
2. 集成全方位云台
a. 水平360°无限位旋转，手动转动速度从0～60°/s连续调整；垂直方向转动范围±90°，手动转速达50°/s
b. 低速运行平稳、超低噪声、画面无抖动。
c. 实现全方位无盲点监视，定位精度达±0. 1°。
3. 智能化程度高
1. 可存储多达128个预置位。数据断电记忆。

2. 支持两点间水平扫描。扫描速度可以修改，线扫方位可自由选择。通过设置，云台可以在任意两点间来回扫描。
3. 六组可编程巡视轨迹。每组巡视轨迹包括16个预置位，每个预置位滞留的时间分别可调。

4. 三条轨迹自学习。每条轨迹的时间大于2分钟。系统能模拟出用户在120秒内操作的PTZ路线，数据断电记忆。

5. 长焦限速功能。云台能根据摄像机当前的倍率自动调整其手动控制速度。摄像机的放大倍数越大，其手动控制速度越慢，以保证能够快速准确搜索目标。

6. 多语言设计。支持5种语言OSD菜单、信息显示。显示云台的地址、预置位标题等信息。
7. 温度显示和控制。用户自行设定温度范围，云台自动恒温控制，云台温度显示在屏幕上。

8. 内置实时时钟。可定时启动用户设定的功能。每天可设定4个任务。

9. 内置方向指示器。用户设定北方位置后，云台将自动计算出其它方位并显示。

10. 上电恢复功能。云台可自动恢复到断电前的状态，避免重新来电后繁琐的手工操作。

11. 密码保护。增加系统的安全性，避免不熟悉人员的误操作。

12. 激光随动控制模式。可根据用户监控的距离远近自动调节激光的光束大小。

13. 内置雨刮器。有效保证雨天图像清晰、细腻。

14. 远程地址修改。可通过RS485进行地址修改。远程地址修改遵循以下原则：拨码开关所拨的地址我们称为“硬地址（HID）”，通过远程修改的地址我们成为“软地址（SID）”。出厂时，硬地址和软地址是相同的（假如HID=SID=001），如果通过RS485将SID改为002，则当前控制器上必须选择2号云台，才能控制本产品，且断电后地址是记忆的。如果改变地址拨码开关的状态，使HID=003，此时软地址和硬地址一起更改成003，即HID=SID=003；
15. 角度显示。云台角度显示功能，包括水平角度、上下角度、摄像机倍率、云台方位。
4. 摄像机功能：实际功能参考摄像机：
a. 焦距控制模式：用户可根据实际情况将焦距“拉近”或“推远”。

b. 倍率控制：用户可根据实际情况将镜头“拉近”或“推远”。

c. 背光补偿：当被照物体背景太暗、显示不清时，用户可根据实际需要打开背光补偿。
d. 白平衡：当显示器图像出现颜色失真时，用户可通过命令设置各种模式，有6种模式可供选择：① 室内模式
② 室外模式  ③ 触发模式　④ 白平衡自动跟踪  ATW   ⑤ 手动
⑥ 自动模式。
e. AE模式：手动/自动设置。
f. 低照度设置：一般情况下摄像机工作在自动状态，当环境亮度低于1Lux时，摄像机会自动切换到零照度状态，也可用手动方式使摄像机处于零照度状态。

g. 摄像机其它功能可以通过系统菜单进行控制。
5. 报警输设置（电源DC12V方式下无报警功能）

a. 四路常开报警输入、闭合报警。
b. 一组报警输出：常开、常闭方式。

c. 当系统识别报警信号后，即可在瞬间按照程序设定，完成启动云台与摄像机，将报警区域的图像切换到主监视器，调整报警点的位置，监视预置摄像点，以最快的速度将报警区域的情况如实反应。
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d. 报警输入必须是开关类型的输入信号，任何其它类型的输入信号（如电压信号等）都可能损坏报警输入口。当多通道有报警信号时，云台将对有报警输入的通道逐个响应，中间间隔的时间是2秒。

6. 激光控制
a. 激光控制一般处于自动状态，激光自动跟随摄像机低照度的开启/关闭而打开或关闭。
b. 摄像机模式有三种，分别是白天模式、黑夜模式、自动模式。在白天模式下，激光器关闭。在黑夜模式下激光器打开；在自动模式下，激光器和摄像机的低照度模式同步自动打开或关闭。
c. 正常情况下，激光器的可视照射距离是400米。
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3、 菜单设置
1. 菜单基本操作

1.1 云台上电与自检。
云台上电后会执行自检动作，以获得正常运行时所需要的数据。自检完毕后，屏幕会出现系统相关信息，如下所示：
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1.2 调用主菜单和退出菜单。
用控制键盘或矩阵通过调用第64号或95号预置位命令，或者4秒内连续两次调用1号预置位可以打开设置主菜单。通过设置第64号预置位或者在主菜单下执行“退出”选项均可以退出主菜单。
1.3 键盘基本操作

【OPEN】 进入下一级菜单

【CLOSE】返回上一级菜单

【摇杆向上】 向上选择菜单选项

【摇杆向下】 向下选择菜单选项
【摇杆向左】 执行当前的菜单选项或减小当前菜单选项的值

【摇杆向右】 打开子菜单或执行当前的菜单选项或增加当前菜单选项的值。
2. 菜单设置
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	1 MAIN MENU主菜单
1.1 系统设置：设置云台的基本信息。
1.2 显示设置：设置云台字符显示信息。
1.3 摄像机设置：设置摄像机的参数。
1.4 云台设置：设置云台控制状态。
1.5 遮蔽设置：设置云台监控隐私遮蔽参数。
1.6 高级设置：云台高级选项设置。
1.7 系统复位：云台复位。
1.8 退出：退出主菜单。
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	1.1 SYSTEM SETUP系统设置
1.1.1 系统信息：显示云台基本信息，和开机显示信息一样。

1.1.2 光源同步：开/关。默认为开。当打开时，云台会根据当前摄像机倍率自动调整激光器的照射距离。
1.1.3 长焦限速：开/关。默认为开。云台根据当前倍率自动调整手动控制最高运行速度。

1.1.4 低功消：开/关。默认为开。当设置为开时，云台停止运行时电机锁止力矩自动减小，云台处于省电模式，可有效减小云台发热量；当设置为关时，云台停止运行时电机锁止力矩和运行时一样，可防止云台晃动，一般车载上使用。
1.1.5 报警设置：设置云台报警参数。

1.1.5.1 报警号：报警通道1～4。
1.1.5.2 报警联动：当前报警通道报警后对应执行的动作。“1～50”表示报警后调用1到50号预置位；“1号巡视”表示报警后运行第一条巡航轨迹；“1号线扫” 表示报警后运行第一条线扫；“1号自学习” 表示报警后运行第一组自学习。
1.1.5.3 报警开关：开/关。默认为关。
1.1.5.4 返回上级菜单：退出当前菜单页。
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	1.1.6 日期/时间设置：设置系统时间和日期

1.1.6.1 时间设置：时间格式是“时：分：秒”排列。

1.1.6.2 日期设置：日期格式是“年：月：日”排列。

1.1.6.3 星期设置：设置星期一到星期日。

1.1.6.4 返回上级菜单：退出当前菜单页。
1.1.7 返回上级菜单：退出当前菜单页。
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	1.2 DISPLAY SETUP 显示设置
1.2.1 地址显示设置

1.2.1.1 地址显示：开/关。默认为开。

1.2.1.2 显示位置：左上角/右上角/右下角/左下角可选。默认为左上角。

1.2.1.3 返回上级菜单：退出当前菜单页。
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	1.2.2 角度显示设置

1.2.2.1 角度显示：开/关/自动清除显示三个选项。默认为关。当设置为“自动清除显示”时，有控制云台动作时，角度会显示，停止云台控制4秒后显示消失。
1.2.2.2 显示位置：顶部/底部可选。默认为顶部。

1.2.2.3 返回上级菜单：退出当前菜单页
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	1.2.3 预置位标题显示设置

1.2.3.1 显示开关：开/关。默认为关。

1.2.3.2 显示位置：顶部/底部可选。默认为顶部。

1.2.3.3 返回上级菜单：退出当前菜单页

	
[image: image15.emf]云台标题显示

-----------------------------

1.

显示开关

:                 

关

2.

显示位置

:             

顶部

3.

返回上级菜单

显示设置

-----------------------------

1.<

地址显示

>

2.<

角度显示

>

3.<

预置位标题显示

>

4.<

云台标题显示

>

5.<

日期

/

时间显示

>

6.

返回上级菜单


	1.2.4 云台标题显示设置

1.2.4.1 显示开关：开/关。默认为关。

1.2.4.2 显示位置：顶部/底部可选。默认为顶部。

1.2.4.3 返回上级菜单：退出当前菜单页

	
[image: image16.emf]日期

/

时间显示

-----------------------------

1.

时间显示

:                 

关

2.

日期显示

:                 

关

3.

返回上级菜单

显示设置

-----------------------------

1.<

地址显示

>

2.<

角度显示

>

3.<

预置位标题显示

>

4.<

云台标题显示

>

5.<

日期

/

时间显示

>

6.

返回上级菜单


	1.2.5 时间/日期显示设置
1.2.5.1 时间显示：开/关。默认为关。

1.2.5.2 日期显示：开/关。默认为关。
1.2.5.3 返回上级菜单：退出当前菜单页
1.2.6 返回上级菜单：退出当前菜单页

	
[image: image17.emf]摄像机高级设置

-----------------------------

1.

曝光模式

:              

自动

快门速度

:           

选项空

2.

白平衡模式

:          

自动

红增益

:        

选项空

蓝增益

:        

选项空

3.

宽动态

:                   

关

4.<

曝光补偿设置

>

5.

返回上级菜单

摄像机设置

-----------------------------

1.

数字变倍

:                    

关

2.

屏显

:                            

关

3.

手动联动

:  

聚焦光圈自动

4.

低照度

:                    

自动

5.

背光补偿

:                    

关

6.

备用选项

:             

选项空

7.

帧累积

:                        

关

8.<

摄像机高级设置

>

9.

返回上级菜单



	1.3 CAMERA SETUP 摄像机设置
1.3.1 数字变倍：开/关。默认为关。

1.3.2 屏显：摄像机屏幕显示开/关。默认为关。

1.3.3 手动联动：无联动/聚焦自动/光圈自动/聚焦光圈自动四个选项。手动控制云台时，将摄像机的聚焦、光圈设置成如下状态：

· 无联动：摄像机的状态不变。

· 聚焦自动：仅将聚焦置成自动。

· 光圈自动：仅将光圈置成自动。

· 聚焦光圈自动：将聚焦和光圈均置成自动。

1.3.4 低照度：自动/白天模式/黑夜模式。默认为自动。

· 自动：摄像机根据周围环境自动调节白天、黑夜模式，激光器也自动关闭和打开。

· 白天模式：摄像机彩色状态，激光器关闭。

· 黑夜模式：摄像机低照度打开，激光器开启。
1.3.5 背光补偿：开/关。默认为关。

1.3.6 备用选项：保留选项，用户不能控制。

1.3.7 帧累积：开/关。默认为关，此时帧累积手动状态，快门固定1/50。当设置为开时，帧累积自动状态，快门随周围的环境自动调节。

	
[image: image18.emf]摄像机高级设置

-----------------------------

1.

曝光模式

:              

自动

快门速度

:           

选项空

2.

白平衡模式

:          

自动

红增益

:        

选项空

蓝增益

:        

选项空

3

。 宽动态

:                   

关

4.<

曝光补偿设置

>

5.

返回上级菜单

曝光补偿设置

-----------------------------

1.

曝光补偿

:             

关

2.

补偿值

:                 0

3.

返回上级菜单


	1.3.8 摄像机高级设置：设置摄像机其它状态。

1.3.8.1 曝光模式：自动/手动/快门设置。默认为自动模式。

· 自动模式：光圈、增益自动，快门固定1/50。

· 手动模式：光圈、增益、快门均手动。

· 快门设置模式：快门可调节。光圈、增益自动。


[image: image19.emf]                   1

、只有当曝光模式设置成“快门设置”时 ， 快门速度才能调节。

                   2

、不同的摄像机类型，快门速度调节范围可能不同， 甚至部分

摄像机的快门不能调节， 这与摄像机的功能有关系。

                   3

、如果用户要求曝光模式处于“手动 ”或 “快门设置 ”模式 ，

您必须把

1.3.3

中手动联动设置成“无联动 ”或 “聚焦自动 ”

否则一旦手动控制云台， 系统将把曝光模式置为自动。


1.3.8.2 白平衡模式：自动/室内/室外/单态/自动跟踪/手动模式。

· 红增益：当白平衡模式是手动时才能设置。

· 蓝增益：当白平衡模式是手动时才能设置。


[image: image20.emf]                       1

、 不同摄像机类型，白平衡模式选项可能不同。

                       2

、 一般情况下， 将白平衡设置成自动或自动跟踪模式即可。

                       3

、 “单态 ”白平衡模式是指通过触发锁定当前的

白平衡状态


1.3.8.3 宽动态：开/关。默认为关。

1.3.8.4 曝光补偿设置。（仅部分摄像机有此功能）

1.3.8.4.1 曝光补偿：开/关。默认为关。

1.3.8.4.2 补偿值：当曝光补偿设置为开时，该选项才能控制。

1.3.8.4.3 返回上级菜单：退出当前菜单页。
1.3.8.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。
1.3.9 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image21.emf]预置位标题

-----------------------------

1.

预置位号

:               001

2.

编辑标题

3.

清除标题

4.

返回上级菜单

云台设置

-----------------------------

1.<

预置位标题

>

2.<

自动扫描

>

3.<

巡视轨迹

>

4.<

自学习

>

5.<

清除

>

6.

编辑云台标题

7.

返回上级菜单


	1.4 MOTION SETUP云台设置：设置云台运行参数
1.4.1 预置位标题：编辑预置位标题。

1.4.1.1 预置位号：1～128，待编辑的预置位号选择。

1.4.1.2 编辑标题：每个标题最多可以包含10个数字或字符。字符“^”表示空格。标题由0～9、A～Z、 ,-./:;< =>?@[\]组成，其它标题字符组成和输入方式与此相同。
1.4.1.3 清除标题：清除当前预置位标题。

1.4.1.4 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image22.emf]自动扫描

-----------------------------

1.

扫描号

:                  01

2.

扫描速度

:              04

3.

设置起点位置

4.

设置终点位置

5.

运行扫描

6.

清除扫描

7.

返回上级菜单

云台设置

-----------------------------

1.<

预置位标题

>

2.<

自动扫描

>

3.<

巡视轨迹

>

4.<

自学习

>

5.<

清除

>

6.

编辑云台标题

7.

返回上级菜单


	1.4.2 自动扫描

1.4.2.1 扫描号：1～3可选，共计3组线扫。
1.4.2.2 扫描速度：1～7可选，默认扫描速度是4。
1.4.2.3 设置起点位置：设置线扫开始位置，【CLOSE】退出。
1.4.2.4 设置终点位置：设置线扫终点位置，【CLOSE】退出。
1.4.2.5 运行线扫：执行该选项后，系统自动退出菜单。云台将从起点位置开始，顺时针方向运行到终点，再从终点返回起点，如此来回往复。
1.4.2.6 清除扫描：删除当前的这组自动扫描。下次需要再运行时，必须重新设置起点和终点位置。
1.4.2.7 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image23.emf]巡视轨迹

-----------------------------

1.

轨迹编号

:              01

2.

编辑巡视

3.

运行巡视

4.

清除巡视

5.

返回上级菜单

云台设置

-----------------------------

1.<

预置位标题

>

2.<

自动扫描

>

3.<

巡视轨迹

>

4.<

自学习

>

5.<

清除

>

6.

编辑云台标题

7.

返回上级菜单


	1.4.3 巡视轨迹

1.4.3.1 轨迹编号：1～6，共6条巡视轨迹。
1.4.3.2 编辑巡视：顶行和底行显示了提示信息，中间显示每条轨迹的信息，1行显示2个巡视参数。用PAN LEFT/RIGHT可以移动光标，TILT UP/DOWN可以修改数值，按下【CLOSE】键退出编辑状态并保存修改。
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1.4.3.3 运行巡视：运行巡视轨迹并推出菜单。

1.4.3.4 清除巡视：清除巡视轨迹。

1.4.3.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image25.emf]自学习

-----------------------------

1.

自学习编号

:              01

2.

录制自学习

3.

运行自学习

4.

清除自学习

5.

返回上级菜单

云台设置

-----------------------------

1.<

预置位标题

>

2.<

自动扫描

>

3.<

巡视轨迹

>

4.<

自学习

>

5.<

清除

>

6.

编辑云台标题

7.

返回上级菜单


	1.4.4 自学习

1.4.4.1 自学习编号：1～3，共3条自学习。
1.4.4.2 录制自学习：每条自学习容量大于2分钟。记录的轨迹包括手动控制上/下/左/右；变倍大；变倍小。按下【CLOSE】键退出编辑状态并保存自学习轨迹。
1.4.4.3 巡行自学习：云台会自动回放录制的自学习轨迹并推出菜单。回放结束后停留4秒，再重复回放，直到收到云台控制指令才停止回放。
1.4.4.4 清除自学习：删除当前的自学习轨迹。
1.4.4.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image26.emf]清 除

-----------------------------

1.

清除预置位标题

2.

清除自动扫描

3.

清除巡视轨迹

4.

清除自学习

5.

返回上级菜单

云台设置

-----------------------------

1.<

预置位标题

>

2.<

自动扫描

>

3.<

巡视轨迹

>

4.<

自学习

>

5.<

清除

>

6.

编辑云台标题

7.

返回上级菜单


	1.4.5 清除

1.4.5.1 清除预置位标题：删除所有预置位标题。

1.4.5.2 清除自动扫描：删除所有自动扫描。

1.4.5.3 清除巡视轨迹：删除所有巡视轨迹。

1.4.5.4 清除自学习：删除所有自学习。

1.4.5.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。
1.4.6 编辑云台标题：可以为每台云台设置一个标题，云台标题可以由10个字符组成。可选择的字符与1.4.1.2相同。
1.4.7 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image27.emf]主菜单

-----------------------------

1.<

系统设置

>

2.<

显示设置

>

3.<

摄像机设置

>

4.<

云台设置

>

5.<

遮蔽设置

>

6.<

高级设置

>

7.

系统复位

8.

退出

遮蔽设置

-----------------------------

1.

遮蔽块编号

:             01

2.

遮蔽块颜色

:          

黑色

3.

遮蔽块显示

:              

关

4.

编辑遮蔽块

5.

返回上级菜单


	1.5 PRIVACY MASK 遮蔽设置
1.5.1 遮蔽块编号：1～8，不同摄像机遮蔽块数量会不同。
1.5.2 遮蔽块颜色：黑色/白色/灰色。默认为黑色。
1.5.3 遮蔽块显示：开/关。默认为关。

1.5.4 编辑遮蔽块：先把隐私区域移到屏幕的中心，按【CLOSE】键，屏幕中心会出现一个小遮蔽块，通过【WIDE】/【TELE】/【FAR】/【NEAR】键设置遮蔽区域的大小。一般把遮蔽块设置到比被遮物体大一些效果会跟好。编辑完成后按【CLOSE】键退出编辑。
1.5.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image28.emf]高级设置

-----------------------------

1.<

归位设置

>

2.<

密码设置

>

3.<

地址编辑

>

4.<

温度控制

>

5.<

编辑时间运行

>

6.<

别类选项控制

>

7.

语言类型

:               

中文

8.

北位设置

9.

返回上级菜单

归位设置

-----------------------------

1.

归位开关

:                  

关

2.

归位动作

:                  01

3.

归位时间

:              04 

分

4.

上电恢复

:                  

关

5.

返回上级菜单



	1.6 ADVANCE SETUP 高级设置
1.6.1 归位设置。在指定的时间内不操作云台后，云台需要自动执行的动作设置。
1.6.1.1 归位开关：开/关。默认为关。

1.6.1.2 归位动作：在指定的时间内不操作云台后，云台将自动启动如下动作：

· 1～50：调用1到50号预置位
· 1号巡视：启动第一条巡视轨迹。
· 1号线扫：启动第一条自动扫描。

· 1号自学习：启动第一组自学习。

· 恢复：恢复到最近一次手动控制前的状态。
1.6.1.3 归位时间：1～99分钟，设置不操作云台后需要等待的时间，云台开始执行归位动作。
1.6.1.4 上电恢复：开/关。默认为关。当打开该功能时，下次上电后，上电信息显示10秒，则立即恢复到上电前的状态。

1.6.1.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image29.emf]高级设置

-----------------------------

1.<

归位设置

>

2.<

密码设置

>

3.<

地址编辑

>

4.<

温度控制

>

5.<

编辑时间运行

>

6.<

别类选项控制

>

7.

语言类型

:               

中文

8.

北位设置

9.

返回上级菜单

密码设置

-----------------------------

1.

密码开关

:                  

关

2.

输入密码

:         ******

3.

确认密码

:         ******

4.

返回上级菜单


	1.6.2 密码设置

1.6.2.1 密码开关：开/关。默认为关。当设置为开时，下次打开菜单将需要输入正确的密码方可进入。

1.6.2.2 输入密码：进入该选项后，将首先需要输入原来的密码。密码由6位数字组成，通过摇杆上下控制改变数字，摇杆左右改变光标的位置。原来的密码输入正确后，才可输入新的密码。如果原来的密码输入不正确，将闪烁显示“密码输入不正确!”然后退出密码修改状态。


[image: image30.emf]输入旧密码 : ******


1.6.2.3 确认密码：输入新的密码后，还需要重复输入一次方可生效。


[image: image31.emf]                    1

、 云台出厂初始密码是

111111(6

个

1)

          2、 用户修改密码后务必记住 ， 否则后期可能不能打开

菜单 ， 给您的使用造成不必要的麻烦 。

                    3

、 万一用户忘记了密码 ， 请迅速与工厂技术支持

部联系 。


1.6.2.4 返回上级菜单：退出当前菜单页。

	
[image: image32.emf]高级设置

-----------------------------

1.<

归位设置

>

2.<

密码设置

>

3.<

地址编辑

>

4.<

温度控制

>

5.<

编辑时间运行

>

6.<

别类选项控制

>

7.

语言类型

:               

中文

8.

北位设置

9.

返回上级菜单

地址编辑

-----------------------------

1.

云台序列号

:   2600001

2.

输入序列号

:    0000000

3.

旧地址

:                    001

4.

新地址

:                    001

5.

保存返回

6.

取消返回


	1.6.3 地址编辑。产品软地址编辑，可以通过控制器远程修改产品地址。

1.6.3.1 云台序列号：序列号由7位数字组成，该选项只做参考，不能修改。

1.6.3.2 输入序列号：需要用户通过摇杆上/下/左/右改变序列号和1.6.3.1项的完全一致。方可接收地址修改。

1.6.3.3 旧地址：现在产品的地址。该选项只做参考，不能修改。

1.6.3.4 新地址：正确输入序列号后，该选项可修改，用户可根据实际情况编辑产品地址，但不建议在同一个系统里有两个相同的产品地址。

1.6.3.5 保存返回：退出菜单后将使用新的产品地址，需要在控制器上改变地址和新地址一样才能控制产品。

1.6.3.6 取消返回：不保存返回。还是使用原来的地址。
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	1.6.4 温度控制

1.6.4.1 温控开关：自动/开/关。默认为自动。

· 自动：风扇随产品温度的变化自动开启和关闭。

· 开：风扇一直开启，强行散热。

· 关：风扇一直关闭。

1.6.4.2 启动温度：当温度单位是摄氏时，启动温度范围是28～55℃，默认是40℃；当温度单位是华氏时，启动温度范围是82～131F；默认是104F。
1.6.4.3 温度单位：CENT./FAHR.。摄氏/华氏温度单位选择。

1.6.4.4 温度显示：开/关。默认为关。

1.6.4.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。
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	1.6.5 编辑时间运行：定时执行指定的动作。

1.6.5.1 星期：星期日～星期六选择。
1.6.5.2 联动编号：1～4，每天可以设定4个任务。
1.6.5.3 开始时间：设定时间区间的开始时间。
1.6.5.4 终止时间：设定时间区间的结束时间。
1.6.5.5 在这个时间区间内需要执行的动作。
· NONE：不需要执行动作。

· PRE01～PRE50：调用1到50号预置位。

· SCAN1～SCAN3：执行1到3号线扫动作。

· PATROL1～PATROL6：运行1到6号轨迹。

· PATT1～PATT3：启动1到3号自学习。
1.6.5.6 返回上级菜单：退出当前菜单页。
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	1.6.6 别类选项控制。

1.6.6.1 雨刮控制。

1.6.6.1.1 运行模式：单运动/连运动。单次运行和连续运行选择。

1.6.6.1.2 雨刮控制：单次运行模式下，雨刮运行一次即停止；连续运行模式下，可以打开和关闭雨刮运行。

1.6.6.1.3   返回上级菜单：退出当前菜单页。
1.6.6.2 除霜控制：开/关。默认为关。打开除霜时，屏幕的上面将显示
[image: image37.emf]正在除霜中
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1.6.6.3 光源亮度：调整激光器的亮度，0 ～ 9，默认是9。数值越大，亮度越高，亮度是0时，激光器关闭。
1.6.6.4 光源速度：调整激光器的速度，0 ～ 25，默认是18。数值越大，激光光束变化速度越快。
1.6.6.5 返回上级菜单：退出当前菜单页。
1.6.7 语言类型：共有5种语言可以选择，分别是英文/中文/法语/葡萄牙语/西班牙语。默认为中文。

1.6.8 北位设置：用户可自行选择编辑云台朝北方向，云台会自动计算出其它7个方位，当角度显示打开时，云台方位显示将同步打开，用户可以更清楚的知道云台当前监控的方向。

1.6.9 返回上级菜单：退出当前菜单页。


4、 云台设置
在产品安装前，请首先确认系统中的控制主机所使用的通讯协议及波特率，然后将云台的SW2拨码开关设置成与系统完全一致，其中SW1设置云台地址，SW2设置通讯协议类型及波特率。
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1. 端接电阻设置。JP1的跳线器是RS485总线120欧姆端接电阻选择开关。当处于2--3状态时，120欧姆端接电阻开路，即没有接入485总线；当处于1--2的状态下，120欧姆端接电阻并联接入485总线。在整个RS485总线系统中，最多只能有一台云台将端接电阻接于电路中，其他云台将端接电阻开路，以增加系统可靠性。一般将控制线路最远端的云台端接电阻连上，而使其它所有设备端接电阻处于开路状态。
2. 车载云台电源
1) 输入电压范围DC10.5-18V，额定电流≥3.5A。
2) 无报警输入、输出。
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3. 通用云台电源
1) 输入电压为AC24V±10%，额定电流≥2.5A。
2) 带报警输入、输出。
3) 端接电阻：端接电阻选择开关使用方式参考车载电源板的方式。
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4. 地址拨码设置
	云台

地址
	拨码开关的状态

	
	DIP-1
	DIP-2
	DIP-3
	DIP-4
	DIP-5
	DIP-6
	DIP-7
	DIP-8
	DIP-9
	DIP-10

	1
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	2
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	3
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	4
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	5
	ON
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	6
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	7
	ON
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	8
	OFF
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	9
	ON
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	10
	OFF
	ON
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	11
	ON
	ON
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	12
	OFF
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	13
	ON
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	14
	OFF
	ON
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	15
	ON
	ON
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	16
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	17
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	18
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	…
	…

	1023
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON
	ON


1) SW1设定云台地址云台，云台地址范围1～1023。从DIP-10到DIP-1相当于一个10位的二进制数。DIP-10为最高为，DIP-1为最低位。每一位的“ON”状态表示1，“OFF”状态表示0。

2) 云台地址按二进制编码方式设定，ON表示“1”；OFF表示“0”。
3) 协议设定：通讯协议由SW2的前四位来设定，SW2后两位设定波特率，请参考下面的表格将协议、波特率设置成与主机一致。

4) 下面列出了1到18号地址编码，从19到1023号地址按二进制编码依次类推：
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5. 通讯协议设置。SW2设定云台使用的通讯协议和波特率。SW2的DIP-4到DIP-1选择协议，最多可以选择16种不同的协议。下面是云台选择协议的拨码表：
	协议类型
	通讯协议选择
	常用波特率

	
	DIP-1
	DIP-2
	DIP-3
	DIP-4
	DIP-5
	DIP-6

	B01
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF
	ON

	Santachi
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	ON

	PELCO-P/D
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	OFF
	OFF

	PELCO-MK
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	OFF

	PANASONIC
	ON
	OFF
	ON
	OFF
	OFF
	ON

	Longcomity
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	ON

	HUNDA600
	ON
	ON
	ON
	OFF
	OFF
	ON

	LILIN
	OFF
	OFF
	OFF
	ON
	OFF
	ON

	VICON
	ON
	OFF
	OFF
	ON
	ON
	OFF

	MOLYNX
	OFF
	ON
	OFF
	ON
	OFF
	ON

	KALATEL
	ON
	ON
	OFF
	ON
	ON
	OFF

	VCL
	OFF
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	ON

	SAMSUNG
	ON
	OFF
	ON
	ON
	OFF
	ON

	ALEC
	OFF
	ON
	ON
	ON
	OFF
	ON

	Ultrak
	ON
	ON
	ON
	ON
	OFF
	ON


6. 通讯波特率设置（SW2后二位）

	          拨码开关位置

通讯波特率
	1
	2
	3
	4
	5
	6

	2400bps
	
	
	
	
	OFF
	OFF

	4800bps
	
	
	
	
	ON
	OFF

	9600bps
	
	
	
	
	OFF
	ON

	19200bps
	
	
	
	
	ON
	ON
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7. 出线连接说明
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            Ａ．七芯输入接线柱


Ｂ．十芯输入接线柱

1) 七芯航空插座输入说明：
	1．DC12V(AC24V): 红色      2．GND(AC24V): 黑色

5．RS485+: 橙色             3．RS485-: 黄色     4．空
6．V+: 视频正               7．V-:视频负


2) 十芯航空插座输入说明：
	1．第一路报警输入: 红色     2．第二路报警输入: 橙色

3．第三路报警输入: 黄色     4．第四路报警输入: 绿色      5．空 

6．报警输入公共端: 黑色     7．报警输出公共端: 白色      8．空

9．报警常开输出: 蓝色       10．报警常闭输出: 粉色


3) 十芯航空插座说明：
i. 当七芯输入使用DC电压输入时，十芯航空插座悬空，无报警系统；
ii. 当七芯输入使用AC24V电压输入时，十芯航空插座用于报警系统。
5、 产品安装
1. 产品尺寸图


[image: image44.wmf]
云台外型尺寸
2. 产品安装方式

1) 平面底座安装方式
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侧面尺寸图  
　　                 底面尺寸图

2) 车载避震器尺寸
[image: image47.png]E
56 2

A-h

180

140




3. 产品安装步骤

1) 将云台底板卸下。
2) 参照地址、协议、波特率拨码开关示意图，将对应的信息拨好。
3) 将云台底板安装好，注意防水密封圈的密封性。
4) 如果使用于车载，先将避震器固定于云台底部，然后将云台整体固定。

[image: image48.emf]
5) 如果使用平面底座安装，将云台固定于平板固定孔。
6) 将航空插座出线按照出线连接示意图连线的颜色对应连接，注意不要将连线接错。
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[image: image51.emf]电源输入方式在出厂时已经设定好 ， 不能同时兼容交流

24V

和直流 12V。 请仔细观察电源输入线上的标签 。 一般地 ，

作为车载云台使用直流 12V输入 ； 作为通用监控云台

使用交流 24V输入 。


7) 如果作为普通云台，十芯航空插座为报警接口，具体接线参考出线连接柱颜色说明。
6、 系统连接

1. 作为普通云台使用示意图：
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2. 作为车载云台使用示意图（需加避震器）：
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7、 主要技术指标
1. 云台基本参数
	规格
	电源（选配）
	DC12V（DC10.5V ～ DC18V）  额定电流 ≥ 3.5A

	
	
	AC24V±10%   额定电流 ≥ 2.5A

	
	功耗
	45瓦特

	
	重量
	10公斤

	
	安装方式
	平面底座安装/车载

	
	相对湿度
	10-95%无凝固

	
	操作温度
	-40℃ ～ 60℃

	
	防护等级
	IP66 全天候使用环境；TVS1500W防雷，防突波和浪涌

	云台基本功能
	水平转动
	手动控制60度/秒；调预置位100度/秒

	
	上下转动
	手动控制50度/秒；调预置位60度/秒

	
	预置位
	最多128个

	
	巡视功能
	储存6条巡视轨迹

	
	线扫速度
	3组，每组扫描度可调

	
	轨迹自学习
	3条，每条大于120秒

	  激光器
	视角
	0.7 ～ 31º

	
	波长
	808nm

	
	投射距离
	400米

	
	功耗
	4瓦

	
	激光器控制
	自动/手动控制

	
	激光器寿命
	10000小时以上

	  报警
	四路输入
	常开方式，闭合报警

	
	一组输出
	常开、常闭输出。


2. 摄像机参数
	摄像机
	18×
	26×
	36×
	23×
	35×

	
	昼夜转换型
	昼夜转换型
	昼夜转换型
	昼夜转换型
	昼夜转换型

	同步系统
	内同步

	影像感应器
	1/4″彩色CCD

	扫描系统
	2:1 隔行扫描

	分辨率
	≥530TVL（广角）
	≥520TVL

	有效像素
	PAL
	440K
	440K
	440K
	450K
	795×596(470K)

	
	NTSC
	380K
	380K
	380K
	380K
	811×508(410K)

	最低照度
	0.7Lux/0.01Lux
	0.7Lux / 0.01Lux
	0.7Lux / 0.01Lux
	1Lux / 0.01Lux
	1Lux / 0.01Lux

	光圈
	自动/ 手动

	聚焦
	自动/ 手动

	倍率
	18×光学
	26×光学
	36×光学
	23×光学
	35×光学

	
	f=4.1 to 73.8mm 
	f=3.5 to 91mm 
	f=3.4 to122.4mm
	f=3.6 to 82.8 mm
	f=3.4 to 119 mm

	可视角度
	Wide: 48°
	Wide: 54°
	Wide: 57.8°
	Wide: 54°
	Wide: 55.8°

	
	TELE: 2.8°
	TELE: 2.2°
	TELE: 1.7°
	TELE: 2.5°
	TELE: 1.7°

	背光补偿
	手动/自动

	白平衡
	手动/自动

	信噪比
	≥50dB

	视频输出
	复合讯号1.0Vp-p/75Ω


8、 常见故障分析
	       问题现象
	      可能原因
	       对策

	上电后无动作、无图像
	电源损坏或功率不足
	更换

	
	电源线接错
	更正

	
	工程线路故障
	排除

	自检进行不正常，有图像但伴有马达鸣叫声
	机械故障
	检修

	
	云台可能倾斜
	固定

	
	电源功率不够
	更换符合要求的电源

	自检动作正常，但无图像
	视频线路接错
	更正

	
	视频线路接触不良
	排除

	
	摄像机损坏
	更换

	自检成功，但不能控制
	控制信号线接错
	更正

	
	地址不对应
	重新选择

	
	协议不匹配
	调整协议与控制器匹配并重新上电

	图像不稳定
	视频线路接触不良
	排除

	
	电源功率不够
	更换

	球型云台失控
	自检不正常
	重新上电

	
	控制线接触不良
	排除

	
	主机操作有问题
	主机重新上电

	
	负载过多或者通讯距离过远
	1． 离控制器最远端一只球型云台的120欧姆电阻接上,其余的处于断路状态；

2． 增加码分配器

	激光器灯自动/手动失效
	激光器有可能损坏
	返修
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_1345888891.vsd

_1345897411.vsd
正在除霜中...



_1346064828.vsd
               显示设置
   -----------------------------
1.<地址显示>
2.<角度显示>
3.<预置位标题显示>
4.<云台标题显示>
5.<日期/时间显示>
6.返回上级菜单


        云台标题显示
   -----------------------------
1.显示开关:                 关
2.显示位置:             顶部
3.返回上级菜单



_1347178550.vsd
               系统设置
   -----------------------------
1.系统信息
2.光源同步:               �

               报警设置
   -----------------------------
1.报警号:                   01
2.报警联动:               01
3.报警开关:               关
4.返回上级菜单



_1347179280.vsd
               高级设置
   -----------------------------
1.<归位设置>
2.<密码设置>
3.<地址编辑>
4.<温度控制>
5.<编辑时间运行>
6.<别类选项控制>
7.语言类型:               中文
8.北位设置
9.返回上级菜单


           别类选项控制
   -----------------------------
1. <雨刮控制>
2.除霜控制:                   关
3.光源亮度:                   09
4.光源速度:                   18
5.返回上级菜单



_1347185286.vsd
监视器


硬盘录像机


视频输出


视频输出


RS485 总线


RS485 总线


控制键盘


报警公共端


1号报警


2号报警


3号报警


4号报警
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_1347185457.vsd
 



_1347179431.vsd
           别类选项控制
   -----------------------------
1. <雨刮控制>
2.除霜控制:                   关
3.光源亮度:                   09
4.光源速度:                   18
5.返回上级菜单


             雨刮控制
   -----------------------------
1. 运行模式:           单运动
2.雨刮控制:            刮一下
3.返回上级菜单



_1347178785.vsd
               系统设置
   -----------------------------
1.系统信息
2.光源同步:               �

           日期/时间设置
   -----------------------------
1.时间设置:    12:00:00
2.日期设置:    10/01/01
3.星期设置:       星期一
4.返回上级菜单



_1347177721.vsd
                   1、本产品光源经过扩束匀光处理，属于Ⅲa类激光产 
                      品，不会灼伤皮肤。但在某种条件下，可能对眼
                      睛造成致盲或其他损伤。
                2、产品机身贴有危险标签，使用时不要用眼睛直
                      接对准光源出光镜头，并阻止他人擅自使用。



_1347177982.vsd
                      激光器的照射距离和周围的环境有一定的关系，例如
          雨天或监控空旷的湖面等情况，激光器的可视照射
          距离会打折扣。                      



_1346065546.vsd
        摄像机高级设置
   -----------------------------
1.曝光模式:              自动
   快门速度:           选项空
2.白平衡模式:          自动
          红增益:        选项空
          蓝增益:        选项空
3.宽动态:                   关
4.<曝光补偿设置>
5.返回上级菜单


             摄像机设置
   -----------------------------
1.数字变倍:                    关
2.屏显:                            关
3.手动联动:  聚焦光圈自动
4.低照度:                    自动
5.背光补偿:                    关
6.备用选项:             选项空
7.帧累积:                        关
8.<摄像机高级设置>
9.返回上级菜单



_1345970100.vsd

_1345980100.vsd
                    1、云台出厂初始密码是111111(6个1)
          2、用户修改密码后务必记住，否则后期可能不能打开
             菜单，给您的使用造成不必要的麻烦。
                    3、万一用户忘记了密码，请迅速与工厂技术支持
                          部联系。           



_1345981123.vsd

_1345981246.vsd

_1345972915.vsd

_1345973775.vsd
                    电源输入方式在出厂时已经设定好，不能同时兼容交流24V
          和直流12V。请仔细观察电源输入线上的标签。一般地，
          作为车载云台使用直流12V输入；作为通用监控云台
          使用交流24V输入。                      



_1345969617.vsd

_1345970004.vsd

_1345969247.vsd
拖动侧边手柄更改文本块的宽度。



_1345893507.vsd
输入旧密码: ******



_1345895283.vsd
               高级设置
   -----------------------------
1.<归位设置>
2.<密码设置>
3.<地址编辑>
4.<温度控制>
5.<编辑时间运行>
6.<别类选项控制>
7.语言类型:               中文
8.北位设置
9.返回上级菜单


              温度控制
   -----------------------------
1. 温控开关:               自动
2.启动温度:                   40
3.温度单位:             CENT.
4.温度显示:                   关
5.返回上级菜单



_1345896273.vsd
               高级设置
   -----------------------------
1.<归位设置>
2.<密码设置>
3.<地址编辑>
4.<温度控制>
5.<编辑时间运行>
6.<别类选项控制>
7.语言类型:               中文
8.北位设置
9.返回上级菜单


            编辑时间运行
   -----------------------------
1. 星期:                  星期日
2.联动编号:                    1
3�


_1345894139.vsd
               高级设置
   -----------------------------
1.<归位设置>
2.<密码设置>
3.<地址编辑>
4.<温度控制>
5.<编辑时间运行>
6.<别类选项控制>
7.语言类型:               中文
8.北位设置
9.返回上级菜单


              地址编辑
   -----------------------------
1. 云台序列号:   2600001
2.输入序列号:    0000000
3.旧地址:                    001
4.新地址:                    001
5.保存返回
6.取消返回



_1345891903.vsd
               高级设置
   -----------------------------
1.<归位设置>
2.<密码设置>
3.<地址编辑>
4.<温度控制>
5.<编辑时间运行>
6.<别类选项控制>
7.语言类型:               中文
8.北位设置
9.返回上级菜单


               归位设置
   -----------------------------
1.归位开关:                  关
2.归位动作:                  01
3.归位时间:              04 分
4.上电恢复:                  关
5.返回上级菜单



_1345893270.vsd
               高级设置
   -----------------------------
1.<归位设置>
2.<密码设置>
3.<地址编辑>
4.<温度控制>
5.<编辑时间运行>
6.<别类选项控制>
7.语言类型:               中文
8.北位设置
9.返回上级菜单


               密码设置
   -----------------------------
1.密码开关:                  关
2.输入密码:         ******
3.确认密码:         ******
4.返回上级菜单



_1345889447.vsd
               遮蔽设置
   -----------------------------
1.遮蔽块编号:             01
2.遮蔽块颜色:          黑色
3.遮蔽块显示:              关
4.编辑遮蔽块
5.返回上级菜单


               主菜单
   -----------------------------
1.<系统设置>
2.<显示设置>
3.<摄像机设置>
4.<云台设置>
5.<遮蔽设置>
6.<高级设置>
7.系统复位
8�


_1345828000.vsd
               显示设置
   -----------------------------
1.<地址显示>
2.<角度显示>
3.<预置位标题显示>
4.<云台标题显示>
5.<日期/时间显示>
6.返回上级菜单


               地址显示
   -----------------------------
1.地址显示:                  �


_1345883077.vsd
            自动扫描
   -----------------------------
1.扫描号:                  01
2.扫描速度:              04
3.设置起点位置
4.设置终点位置
5.运行扫描
6.清除扫描
7.返回上级菜单


               云台设置
   -----------------------------
1.<预置位标题>
2.<自动扫描>
3.<巡视轨迹>
4.<自学习>
5.<清除>
6.编辑云台标题
7.返回上级菜单



_1345887527.vsd
               自学习
   -----------------------------
1.自学习编号:              01
2.录制自学习
3.运行自学习
4.清除自学习
5.返回上级菜单


               云台设置
   -----------------------------
1.<预置位标题>
2.<自动扫描>
3.<巡视轨迹>
4.<自学习>
5.<清除>
6.编辑云台标题
7.返回上级菜单



_1345888213.vsd
               清  除
   -----------------------------
1.清除预置位标题
2.清除自动扫描
3.清除巡视轨迹
4.清除自学习
5.返回上级菜单


               云台设置
   -----------------------------
1.<预置位标题>
2.<自动扫描>
3.<巡视轨迹>
4.<自学习>
5.<清除>
6.编辑云台标题
7.返回上级菜单



_1345887061.vsd
            巡视轨迹
   -----------------------------
1.轨迹编号:              01
2.编辑巡视
3.运行巡视
4.清除巡视
5.返回上级菜单


               云台设置
   -----------------------------
1.<预置位标题>
2.<自动扫描>
3.<巡视轨迹>
4.<自学习>
5.<清除>
6.编辑云台标题
7.返回上级菜单



_1345881676.vsd
               主菜单
   -----------------------------
1.<系统设置>
2.<显示设置>
3.<摄像机设置>
4.<云台设置>
5.<遮蔽设置>
6.<高级设置>
7.系统复位
8�


_1345881700.vsd
            预置位标题
   -----------------------------
1.预置位号:               001
2.编辑标题
3.清除标题
4.返回上级菜单


               云台设置
   -----------------------------
1.<预置位标题>
2.<自动扫描>
3.<巡视轨迹>
4.<自学习>
5.<清除>
6.编辑云台标题
7.返回上级菜单



_1345880352.vsd
        曝光补偿设置
   -----------------------------
1.曝光补偿:             关
2.补偿值:                 0
3.返回上级菜单


        摄像机高级设置
   -----------------------------
1.曝光模式:              自动
   快门速度:           选项空
2.白平衡模式:          自动
          红增益:        选项空
          蓝增益:        选项空
3。宽动态:                   关
4.<曝光补偿设置>
5.返回上级菜单



_1345880185.vsd
                       1、不同摄像机类型，白平衡模式选项可能不同。
                       2、一般情况下，将白平衡设置成自动或自动跟踪模式即可。
                       3、“单态”白平衡模式是指通过触发锁定当前的
                              白平衡状态



_1130221628.vsd
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_1345630448.vsd

_1345827517.vsd
               显示设置
   -----------------------------
1.<地址显示>
2.<角度显示>
3.<预置位标题显示>
4.<云台标题显示>
5.<日期/时间显示>
6.返回上级菜单


        预置位标题显示
   -----------------------------
1.显示开关:                �


_1345827547.vsd
        日期/时间显示
   -----------------------------
1.时间显示:                 关
2.日期显示:                 关
3.返回上级菜单


               显示设置
   -----------------------------
1.<地址显示>
2.<角度显示>
3.<预置位标题显示>
4.<云台标题显示>
5.<日期/时间显示>
6.返回上级菜单



_1345827502.vsd
               显示设置
   -----------------------------
1.<地址显示>
2.<角度显示>
3.<预置位标题显示>
4.<云台标题显示>
5.<日期/时间显示>
6.返回上级菜单


               角度显示
   -----------------------------
1.角度显示:                 关
2.显示位置:             顶部
3.返回上级菜单



_1194337506.dwg

_1345628475.vsd

_1339504852.vsd

_1169107803.vsd
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